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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

1 EINLEITUNG

Dieser Funktionsbaustein ist ein kostenfreies Beispiel zur Parametrierung von 10-Link Gera-
ten an einem Balluff Master Port tiber Profibus oder Profinet verbunden mit einer Codesys
V3 oder TwWinCAT V3 Steuerung. Bitte prifen Sie genau, ob der Baustein fur Ihre Anwen-
dung geeignet ist!

Es werden folgende Parametrierungsfunktionen vom Funktionsbaustein unterstitzt:
- Parameter Lesen

- Parameter Schreiben

Bitte prifen Sie, ob die Funktionen in Ihrem IO-Link Gerat verfugbar sind und vom
Master unterstiitzt werden.

Bitte beachten Sie, dass die Ausfiihrung von azyklischen Diensten in der SPS und
im 10-Link Master begrenzt ist. Azyklische Kommunikation belastet das Netzwerk
zusétzlich.

Die Ausfuhrung von azyklischen Diensten kann die Funktionalitat des BNI Webser-
vers beeintrachtigen.
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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

1 EINLEITUNG

1.1 Allgemeine Daten

Bausteinname:

Instanz-Datenbaustein:

Aufgerufene Bausteine:
PLC Datentypen:
Belegte Merker:

Belegte Zeiten:

Belegte Z&hler:
Projektierter E/A Bereich
Aufruf:

Kompatibilitat:

Verwendete Bibliotheken:

IO_Link_ParaETC

fur jedes IO Link Gerat muss ein Instanz des FB’s erzeugt wer-
den.

lolDeviceECT

lolPar

keine

keine

keine

keiner, azyklischer Zugriff

absolut

TwinCAT V3.x, Codesys V3.5

Tc2_System, Tc2_Standard, Tc2_EtherCAT

1.2 Hinweise zum Funktionsbaustein-Aufruf

1.3 Funktionsweise

www.balluff.com

Der Funktionsbaustein sollte pro 10-Link Device nur einmal aufgerufen werden. Gleichzeiti-
ge Mehrfachaufrufe sind nicht zuléssig.

Der Funktionsbaustein ist mit Init neu zu initialisieren, falls der FB bedingt aufgerufen wird
und der Aufruf vor der Fertigmeldung des Funktionsbausteins unterbrochen wird.

Beim Anlauf der SPS ist der Funktionsbaustein ebenfalls mit Init neu zu initialisieren. Im
Bedarfsfall kbnnen die Befehlsparameter dynamisch beschalten werden.

Sollen Gerateparameter geschrieben werden ist die Lange des Parameters korrekt anzuge-

ben.

Dieser Funktionsbaustein ruft Funktionsbausteine aus Hersteller-Bibliotheken und
den lolDeviceETC Funktionsbaustein auf. Bitte figen Sie diese gegebenenfalls in Ihr

Projekt ein.

Das Projekt muss neu ubersetzt werden. Priifen Sie danach die Funktion sorgfaltig.
Vorab kann eine korrekte Funktionsweise nicht gewahrleistet werden.

Mehrere lo-Link Gerateparameter kdnnen durch den IO_Link_Para Funktionsbaustein zu
einem IO-Link Gerat Ubertragen oder zurlick gelesen werden. Die Daten werden aus einem
Datenbaustein entnommen.
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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

HARDWARE-KONFIGURATIO

2.1 Verbindungskonfiguration BNI ETC IO-Link Master

www.balluff.com

plo
Gl o-g| &=

Search Solution Explarer (Ctrl+a)

4 ] PLCIOL Sample Project
b [ External Types
b [ References
3 BUTs
b [ GVLs
4 [ POUs
b [ Datatypes
4 [y POUIO Link
- o

(F] 10_Link_ParsETC (FB)

Fur BNI ETC-508 und TwinCAT gilt:

dCmDataSample & X

]

Netld:

(& 10_Link ReadCMDataETC (FB) [ 1

] ToDeviceECT (FB)
&f] MAIN (PRG)
4 [z VisUs
¥ Visu10_LinkPar

& Visu I0_LinkReadCmData

il GlobalTextList
28 PLCIOL Sampletme
b [ PlcTask (PleTask)
& Visualization Manager
4 O} PLCI0L Sample Instance
b PlcTaskInputs
b PlcTask Outputs

SAFETY

ANALYTICS

< Ew

4 % Devices
4 7= Devicel (EtherCAT)
*8 Image
2% Imag
2% Image-nfo

Cmd
LRD

BRD

v * 8| X PROGRAM MAIN

° Scope  Name Address  Datatype
6 $ VR RemStatus DWORD
27§ VR  RomIOL_Status DWORD
28] @ VAR RemCyclicReadTime TIME
2§ vR  Remlock so0L

@ VAR iolLock BOOL

% VAR ectSlaveAddress (g

@ VAR CTU ReadCmReady cu

Adde len  WC  Synelnit
009000000 1

001000000 43 3 <default>
D000 0130 2 1

Number

=il

Box Name

Address  Type =2
Box 2 (BNI ECT-508-105-... 1001 -508-105-.. 480 3|

iolParinit —|Init Ready—
iclParstart —Start Error|—
161ParRakr —RD_WR Status—
iclParFara0ifser —ParaOffset 10L_Status [~
iclParCount — ParaCount RD_LEN|-

FB for EthercAT
10_Link_Para_0

|AMS_NETID

1001 }{ECT_SlaveRddr
LolParFort — BORT

iolLock —Lock

iclDeviceParameter — IolParData

10_Link_ParaETC

Der Parametrierungsbaustein greift Giber die AMS NetlD des EtherCAT Masters, die Ether-
CAT Adresse des 10-Link Masters und iiber die Portadresse 1 - 8 auf das jeweilige 10-Link

Device zu.

Fir BNI ETC-508 und CoDeSys gilt:

=[] |EtherCAT_Master (Etherca

= mii BNI_ECT_508_105 2015 (BNI ECT-
B 10_Lrk_Ch_1_1 (10-4ink 328,

B 10_1rk 0 ;
MO 10_Link ¢
M0 10_Link_Ch_4 (Standard Einga
[0 10_Lrk_Ch_5 (Standard Einga
MID 10_Lrk_Ch_6 (Standard Einga
M0 10_Lrk ch_7 (Standard Einga

MI0 10_nk_Ch_8 (Standard Einga

10_Link_Ch_reserved_t
10_Link_Ch_reserved_2
10_Lik_Ch_reserved_3
10_Link_Ch_reserved 5
10_Link_Ch_reserved S
10_Link_Ch_reserved 6
10_Link_Ch_reserved_7
10_Link_Ch_reserved 8
Irput_pn_2
Short_Grauit_Pn_2
Short_Crauit_Pn_4

ARRARRARRARARR

Eof-Einstellungen

EtherCAT E/A-Abbild

EtherCAT IEC-Objekte

Status.

Information

T Master)
@ Aligemein Toresee yirsee — PROGRAM MAIN
Experten: v, :
soncagresse o z O Sg e Gahigkeitsbereich N Adresse  Datentyp
Frozessaten » R iongic B00L
-1 0k 320, EtherCAT-Adresse 1001 [l optional o B = =
3 (Starciard Enga Readcmeady
= Surparameter
Verteike Ubren * R cruflReadcmerror =
» var RenfPort W

10_Link_Para_0

iclParIflic —Init

1o1Parstlre —stare

ic1PazBflir —RD_WR

o1Parsara0rift — ParsOffset
ic1PazColnt — ParaCount

1 {EctMastercom
ECT_Slaveaddr
101ParPort —{BORT

iollock —HLock

1olDeviceParameter —H IolParData

10_Link_ParakCT

Ready
Error [-101P
Status - iclP

I0L_Status 1012

RO_LEN - i01?

Der Parametrierungsbaustein greift iber die Nummer des EtherCAT Masters, die EtherCAT
Adresse des |0-Link Masters und Uber die Portadresse 1 - 8 auf das jeweilige 10-Link De-

vice zu.
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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

2 HARDWARE-KONFIGURATION

2.2 Verbindungskonfiguration BIS V-6110 EtherCAT RFID Auswerteeinheit

www.balluff.com

Fir BIS V-6110 und TwinCAT gilt:

r e x
s X

L)
00 a4 J0L_Device PRG)

) Sisvaing (FE)
i

Seope bame
# R 10 Lk Para 0
» un

bR st

reseee
EEEEE

fane Gnd Ada ) Soe Dustor a]
9 b 0 Odsowom
o o Lew oo

b PR nonem

T~

b B0 eeomemn 2

Pumber B Hame AddresType e OuiSoe EBuim.
& Bovi BNIECT8105 108 _ BMECT-SW105.. a0 320
- Box (BT V-ALIO.06C. 1002 e

4 fm Bor 2 RIS -6110-053-C00)

iolDeviceParameter —

ET_slavehddr
PoRT

iollock ~HLock
IolParData

Der Parametrierungsbaustein greift iber die AMS NetID des EtherCAT Masters, die Ether-
CAT Adresse des BIS V-6110 und Uber die Portadresse 1 auf das I10-Link Device zu.

Fir BIS V-6110 und CoDeSys gilt:

= [ EtherCaT_Master (EtherCAT Master) - T

PROGRAM MAIN_ECT

% o N1 _ECT_509_105 70151 GIECT-308-105-2015 raoorny) || | A1oemen - 1
. RS s ve o atomcadesse [ = Guttigkeitsbereich  Nime Adusse  Datentyp nititis [

M@ 10_Lrk_Oh_1_2 00 Lrk 15 5y ProcessData iput /35 1| | T4 OhaCiTadnoee [0 = i i ik Para_0 ED T P

B8 RFID_Ch 11 RFID 1/ heod, 2 briss 110} | S — 1 em b S0

M FFID_Ch 2 1 (REID 1/ head, 2bytes 11C) Verteilte Uhren : VAR parstart oo

[ iR  — 200
£ enos | hercAT EA-Aobi ]2 R = -
wech s 9 >

K addtionsl_Tnputs I EtherCAT IEC-Objekte.

. Addtional_Inputs L
= BNI_ECT_507_00S_7040 (BN ECT-507-005-2040 (BNIDOSL)) | Status T0_Link_para_0

RO 10_unk_ch_1 (Standerd Engang) 10_Link_ParaBCT

HID 10_Lik G2 (standard Bigang) ifarmason sotparifhe —fmiz B ——rCT

[0 10_Link_Ch_3 (Standard Engang)
80 10_Lnk_Ch_ (Standard Engang)
10 ik _Ch reserved_11
10, Link_Ch reserved 2 1
10 Link_Ch_reserved 31
10_irk_Ch_reserved 41
10,_Jirk_Ch_reserved_5_1
10, Link_Chreserved 6 1
10 Link_Ch_reserved_7_1

ARRARARR

sorzarselfer f-{stare
1o 3

1

sclLock —SLock

1c1parsieM —=relParData

rraract Rt — ParaOffset
et | s
E o]
e et
iolFarPort —{PORT

Error(-ioiParErrer
Status [~ 101Parstacus
10L_Stacus [ 101ParIoLSTatus

Der Parametrierungsbaustein greift Gber die Nummer des EtherCAT Masters, die EtherCAT
Adresse des |0-Link Masters und Uber die Portadresse 1 auf das 10-Link Device zu.
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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

3 SOFTWARE KONFIGURATION

3.1 PLC Datentypen und Parameteraufbau

Zur Ablage der 10-Link Parameter steht der Datentyp lolPar zur Verfligung. Mit Index und
Subindex wird der Gerateparameter adressiert. Die Gerateparameter werden im Bereich

Data abgelegt.
¢ loPar X v [m mAN x[[z5] 10 Lk Paa | |
‘| TIPE Iolfar : 9+ 3 X PROGRAM MAIN B =
5  z| STRUCT
3 Index : INT; resse Datentyp Initialisierung ~ Kommentar  Attrit A D
4 Subindex : INT; 10_Link_Para
5 Len : INT; BOOL
Data : ARRAY ([0..9]) OF BYTE; BOOL
END_STRUCT
END_TYPE goo
- INT
INT 3
BOOL
BOOL .
DWORD o
DWORD z
ARRAY[D..4] OFToPar | |[=] =
Initialisierungswert X
Ausdruck Initialwert Datentyp &
= iolParBisM ARRAY [0..4] OF IolPar
= iolParBisM[0] IolPar
Index 0 INT
Subindex 0
Len o I
= Data ARRAL [0..9] OF BYTE
Data[0] 0 BYTE
Data[1] 0 BYTE
Data[2] 0 BYTE
Data[3] 0 BYTE
Data[4] 0 BYTE
Data[5] 0 BYTE
Data[6] 0 B
Data[7] [} B ©
< >
Querverweisliste [ Wert auf ahlte Zeien Ausgewshite Zeien auf
Navira Annlirzfinn MATN inlDarRich a . o R .. anwenden . Standardwerte zuriicksetzen
o] maN 'TS] 10_Link_Para x
v * & X FUNCTION_BLOCK IO_Link_Para
Gultigkeitsbereich Name Adresse Datentyp Initialislerung ~ Kommentar
4€ @ VAR CONSTANT MAXPAR Int 15 Maximum number of parameters -1
47 @ VAR CONSTANT MAXDATALENG Int £l Maximum data lenght of parameter
<

Abb. PLC Datentyp lolPar

Die maximale Lange pro Parameter betragt 10 Byte und kann bei Bedarf angepasst werden.
Hierzu kann die Arraygrof3e von Data verdndert werden. Die Konstante MAXDATALEN im
Funktionsbaustein muss ebenfalls auf dieselbe Lange angepasst werden. Zur Ubertagung
mehrerer Datenséatze an ein Geréat wird ein Array dieses Datentyps verwendet. In einem
Datenbaustein kénnen mehrere Arrays fir verschiedene I0-Link Geréate von diesem Daten-
typ angelegt werden.
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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

3 SOFTWARE KONFIGURATION

3.2 Parameter Anzahl Festlegen

Die Anzahl der Ubertragenen Parameter kann durch die Arraylange oder durch den FB Ein-
gang ParaCount festgelegt werden. Durch einen Datensatz mit Index 0x0 und Subindex 0x0
wird die Ubertragung der Parametrierung ebenfalls gestoppt.

Parameter| Parameter Parameter Data Bytes Stop condition
Offset_|index |Subindex|Len o1 2 3 4 5 6 1.8 9

0 0x40 0x00 3 1 2 5;

1 Ox41 0x00 1 1

2 0x42. 0x00 2) 1

3 0x43 0x00 1 1 ESmp 3 |ParaCount = 4

4 0x44 0x00 2| LSS R T R SR A TN U

5 0x00 0x00 Stop 1} Index 0x00, Subindex 0x00

] 0x44 0x00 2) 1 2

7 oxds 0x00 1 A . .

8 0x00 0x00 Stop 2} Index 0x00, Subindex 0x00

9

10

11

12

Abb. IO-Link Gerateparameter Setup fur IO_Link_Para und Stopp-Bedingungen

www.balluff.com SALLUFF 7



Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

4 FB PARAMETERBESCHREIBUNG

4.1 FB Ansicht TwinCAT

in, BOOL

in, BOOL

in, BOOL

in, BOOL

in, INT

in, T_AMSNETID
in, UINT

in, INT

in, BOOL

inout,loLPar

4.2 FB Ansicht Codesys

in, BOOL
in, BOOL
in, BOOL
in, BOOL

in, INT
in, Dword

in, INT
in, BOOL
in, BOOL

inout,loLPar

www.balluff.com

e b [ 1L L] ]]]

IO Link_ParaETC
Init Ready
Start Error
RD WR Status
— ParaOffset ICL Status
— ParaCount RD LEN
—AMS NETID
— ECT_ SlaveAddr
— PORT
—Lock
— IolParData
ID Link ParaECT
Init - B Ready
|1Start Error
'RD_WR Status
\ParaOffset IOL_Status
|ParaCount RD_LEN
IEctMasterCom
ECT_SlaveAddr
PORT
Lock
' IolParData

out, BOOL
out, BOOL
out, DWORD
out, DWORD
out, INT

out, BOOL
out, BOOL
out, DWORD
out, DWORD
out, INT
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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

4 FB PARAMETERBESCHREIBUNG

4.3 Eingangsparameter

Init

Start
RD_WR
ParaOffset
ParaCount

AMS_NETID
(nur TwinCAT)

EctMasterCom
(nur CoDeSys)

Port

4.4 Ein/Ausgangsparameter

Lock

loIParData

Initialisierung des Bausteins
Muss bei jedem Neuanlauf der SPS fur einen Zyklus gesetzt wer-
den. Statische Variablen, Steuerbits und Befehle werden geldscht.

Startet die Parametrierfunktion.

False = Parameter lesen. True = Parameter schreiben.

Offset des Parameters im Parameter Array, Default Wert 0.
Anzahl der zu Ubertragenden Parametersatze, Default Wert 15.
AMS Net ID des EtherCAT Masters.

Nummer des EtherCAT Masters

Adresse des 10-Link Port. Bei BNI Modulen wird von 1-8 fiir 8fach
Master Module verwendet. Bei BIS V-6110 wird Port 1 verwendet.

Bausteinausfuhrung sperren.

Sperren der Bausteinausfiihrung. Falls im Master nur ein Para-
metrierauftrag gestartet werden kann. Bei jedem Bausteinaufruf
wird die selbe Variable verwendet. Bei der Ausfiihrung wird Lock
auf True gesetzt. Weitere Bausteine werden nicht ausgefiihrt,
solange Lock auf True ist.

Array mit |O-Link Parametern vom PLC Datentyp lolPar

Das Array mit Gerateparameter kann in einem globalen Datenbaustein abgelegt
werden. Zur Anlage der Parameter Datensatze steht der Datentyp lolPar zur Verfi-
gung. Die gesamten Gerateparameter werden in einem Array vom Typ lolPar abge-
legt. Die Konstanten MAXPAR (Maximale Parameteranzahl) und MAXDATALENG
(Maximale Parameter Datenldnge) im Funktionsbaustein missen mit dem Datentyp
bzw. dem Parameter-Array Ubereinstimmen. Die Werte kénnen bei Bedarf angepasst
werden. Wird Index 0 und Subindex 0 im Datensatz angegeben, stoppt der FB die
Ubertragung. Der FB stoppt ebenfalls wenn MAXPAR (ibertragen wurde. In beiden
Fallen wird Ready True. Wird ein Parameterarray mit flexibler L&nge verwendet, wird
der Parameter MAXPAR nicht mehr verwendet.

4.5 Ausgangsparameter

www.balluff.com

Ready

Error

Baustein Bereit. Wird True wenn ein Datensatz mit Index O und Subin-
dex O Ubertragen wurde, wenn die am Eingang ParaCount angegebe-
nen Parameter Uibertragen wurden oder wenn die maximale Anzahl

Datensatze angegeben in der Konstante MAXPAR ubertragen wurde.

Fehler aktiv
Dieses Bit wird gesetzt, wenn ein Fehler aktiv ist

SALLUFF 9



Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

4 FB PARAMETERBESCHREIBUNG

Status Ist das Bit Error gesetzt, werden Funktionsfehler ausgegeben. Ausge-
ben werden die TIA Fehlercodes.
IOL_Status Ist das Bit Error gesetzt, wird angezeigt zu welcher Systemfunktion der
Status gehort die TIA Fehlercodes.
RD_LEN Lange der vom Device gelesenen Nettodaten.
4.6 Allgemeine Fehler

Error Beschreibung | Auswirkung Abhilfe

00 hex kein Fehler
aufgetreten

100 hex Indexfehler Befehl wird abgebrochen. Programmierung Prifen,

Der FB ist im Grundzu- Offset aulRerhalb Para-
stand. Parameter kdnnen meter Array
schon geschrieben sein.

101 nex Fehler Daten- | Befehl wird abgebrochen. Programmierung Prifen,

lange Der FB ist im Grundzu- Datenléange anpassen.
stand. Parameter kdnnen
schon geschrieben sein.

101 hex Fehler Befehl wird abgebrochen. Programmierung Prifen,
Schreibdaten- | Der FB ist im Grundzu- Datenléange muss groRer
lange stand. Parameter kénnen 0 sein.

schon geschrieben sein.

4010 hex Interner CoE Befehl wird abgebrochen. Programmierung Prifen,
Timeout Der FB ist im Grundzu- IO-Link FB prifen.

stand.

>4010 hex | Interne COE Befehl wird abgebrochen. Programmierung Prifen,
Fehler Der FB ist im Grundzu- IO-Link FB prufen.

stand.

www.balluff.com
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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

5 BEISPIELPROGRAMM

Das Projekt IOL_Param_ReadCmDataSample enthalt im Main ein Aufrufbeispiel des
10_Link_ParaETC FB fur Balluff IO-Link Master. Eine TWinCAT oder CoDeSys Soft PLC ist
Uber EtherCAT mit einem BNI 10-Link Master verbunden. Die EtherCAT Slave Adresse des
10-Link Masters ist 1001. Zur Ansteuerung des Beispiels steht die Visualisierung
Visu_lO_LinkPar zur Verfigung.

5.1 Beispiel Funktionen

5.2 Allgemeine Daten

www.balluff.com

Folgende Funktionen sind mit dem Beispielprogramm méglich:

- 10 Link Device Parameter lesen

- 10 Link Device Parameter schreiben

Bitte priifen Sie, ob die Funktionen in Threm 1O-Link Gerat verfugbar sind und vom
Master unterstiitzt werden. Vergewissern Sie sich, ob im Master Parametrierauftrage
fur mehrere Gerate gleichzeitig gestartet werden durfen.

Programmname:
Aufgerufene Bausteine:
Belegte Merker:

Belegte Zeiten:

Belegte Z&hler:
Projektierter E/A Bereich
Aufruf:

Steuerungsserie:

Software Version:

IOL_Param_ReadCmbDataSample
Main, lolDeviceECT, IO_Link_ParaETC
keine

keine

keine

keiner

absolut

TwinCAT V3, CODESYS V3.5
TwinCAT Vv3.1.4018

CODESYS V3.5 SP15 Patch3
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Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

5 BEISPIELPROGRAMM

5.3 Beobachtung- und Steuerungsmoéglichkeiten mit der Variablentabelle

Beschreibung der FB Eingangsparameter:

Start - startet die Funktion

RD_WR - lesen bei FALSE oder schreiben bei TRUE

Init - FB Initialisierung

ParaOffset - Offset im Parameter Array

ParaCount — Anzahl der Parameter die zu bearbeiten sind
10 Link Port — Nummer des IO-Link Master Ports

SALLUrFr

Parameter Start Ready

Write/Read

% 1O Link Port Error MNr %o

Gox ParOffeet DatalLengRet %od

WX ParCount

FE Ready 9% Errer

Init

T e
%5 %S

3]
o %5 %S
1 %S %S %5 %S
2 s %5 %5 %S
3 s % %5 %S
4 %s %s s %S

Beschreibung der Ausgangsparameter:

www.balluff.com

Ready — Baustein bereit

Error — Fehler aktiv

Status - zeigt den Statuscode vom FB oder der CoE Kommunikation
IOL_Status - zeigt den IO-Link Stautsuscode

Received Lenght — Léange des aktuellen Parameters

FB Ready — Zahler FB Fertig Ausgang fur Diagnose

SALLUFF12



Beschreibung Funktionsbaustein, 10-Link Device Parametrierung

6 HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Der hier kostenlos verfiighare DEMO-Baustein ist ein allgemeingtltiges Anwendungsbei-
spiel. Dieser DEMO-Baustein soll bei der Programmierung und Projektierung von SPS-
Anwendungen unterstitzen und Lésungsansatze aufzeigen.

Ein Anspruch auf Gewéhrleistung, Fehlerbeseitigung und Update besteht fur den Anwender
nicht. Die BALLUFF GmbH schlief3t insbesondere jegliche Haftung fiir Schaden, die durch
den Einsatz dieses DEMO-Bausteins entstehen, ausdriicklich aus! Diese Haftungsbe-
schréankung gilt nicht bei Verletzungen des Lebens, des Kérpers oder der Gesundheit, bei
der Haftung nach dem Produkthaftungsgesetz und bei vorsétzlichen Pflichtverletzungen.

Prifen Sie vor dem Einsatz in Anlagen und Maschinen, ob der hier bereitgestellte DEMO
Baustein fur Ihre Anwendung nutzbar ist!

Mit dem Einsatz des hier kostenlos vorgelegten SPS-Beispiels erkennen Sie die Gewahr-
leistungs- und Haftungsbegrenzung an!
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