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Sicherheitsanweisung

Lesen Sie bitte diesen Abschnitt bevor Sie das Gerat verwenden!

Bevor Sie den Prozessor in Betrieb nehmen, lesen Sie dieses Handbuch aufmerksam durch.
Bitte beachten Sie wahrend der Installation und der Bedienung alle Sicherheitsaspekt aufmerksam.

Planung des Systems

Halten Sie die Spezifikationen fiir die Betriebsspannung ein und beachten Sie die Angaben zum
bestimmungsgemalen Gebrauch des Geréats, wie in diesem Handbuch beschrieben.

Verwendung des Systems

Beachten Sie die im Handbuch angegebenen Spannungen.

Falsche Spannungen kénnen zu Gbermafige Hitze fuhren und verursachen méglicherweise einen Brand.
Das falsche AnschlieRen das Systems, kann Maschinenstérung verursachen!

Stellen Sie sicher, dass wahrend der Installation oder bei Wartungsarbeiten der Strom ausgeschaltet wird.
Demontieren oder modifizieren Sie das Gerat nicht, dies kdnnte Stérungen oder Uberhitzung verursachen.
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1 Benutzerhinweise

1.1 Konformitat und Anwendersicherheit

Dieses Produkt wurde unter Beachtung geltender europaischer Normen und Richtlinien entwickelt und gefertigt.

c E Konformitéatserkldarung
Dieses Produkt wurde unter Beachtung geltender européischer Normen und Richtlinien entwickelt und gefertigt.

Hinweis
ﬂ Sie kdnnen eine Konformitatserklarung separat anfordern.
Weitere Sicherheitshinweise entnehmen Sie bitte dem Kapitel ,2 Sicherheit* auf Seite 7

UL-Zulassung
G@US LISTED Control No. 3TLJ
File No. E227256

1.2 Lieferumfang

Im Lieferumfang sind enthalten:

— BIS C-699 CC-Link Prozessor

— Verschlusskappe fiir Head 2 und X3 CC-Link out
— BIS Software CD

— Kurzanleitung in Druckform (DE/EN)

1.3 Zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch beschreibt die Auswerteeinheit des Identifikations-Systems BIS M-699-.. sowie die Inbetriebnahme fur
einen sofortigen Betrieb.

Dieses Handbuch beschreibt nicht:

— Das Starten, die Funktion und den sicheren Umgang des steuernden Systems (PC bzw. SPS),

— Die Installation und die Funktion von Zubehdr und Erweiterungsgeraten.

Hinweis
Eine ausfuhrliche Betriebsanleitung zur Auswerteeinheit BIS M-699 finden Sie auf der mitgelieferten BIS — CD oder
im Internet unter www.balluff.com.

1.4 Aufbau des Handbuches

Das Handbuch ist so angelegt, dass die Kapitel aufeinander aufbauen.

Kapitel  2: Grundlegenden Informationen zur Sicherheit.

Kapitel  3: Die wichtigsten Schritte zur Installation des Identifikations-Systems.
Kapitel  4: Eine EinfUhrung in die Materie.

Kapitel ~ 5: Technische Daten der Auswerteeinheit.
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1.5 Darstellungskonventionen

Aufzdhlungen

Handlungen

Schreibweisen

Querverweise

1.6 Symbole

Aufz&hlungen sind als Liste mit Spiegelstrich dargestellt.
- Eintrag 1,
- Eintrag 2.

Handlungsanweisungen werden durch ein vorangestelltes Dreieck angezeigt.
Das Resultat einer Handlung wird durch einen Pfeil gekennzeichnet.
» Handlungsanweisung 1.
Resultat Handlung.
» Handlungsanweisung 2.

Zahlen:
— Dezimalzahlen werden ohne Zusatzbezeichnungen dargestellt (z. B. 123),
— Hexadezimalzahlen werden mit der Zusatzbezeichnung nex dargestellt (z. B. O0nex).

Parameter:
Parameter werden kursiv dargestellt (z. B. CRC_16).

Querverweise geben an, wo weiterflihrende Informationen zum Thema zu finden sind
(siehe “5. Technische Daten® ab Seite 19).

Achtung!
& Dieses Symbol kennzeichnet einen Sicherheitshinweis, der unbedingt beachtet werden muss.

Hinweis, Tipp
ﬂ Dieses Symbol kennzeichnet allgemeine Hinweise.

1.7 Abkirzungen

BIS Balluff Identifikations-System

CRC Cyclic Redundancy Check

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
PC Personal Computer

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
RFID Radio Frequenz Identifikation
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2 Sicherheit

2.1 Bestimmungsgemale Verwendung

Die Auswerteeinheit BIS M-699 ist ein Baustein des Identifikations- Systems BIS M. Innerhalb des Identifikations- Systems
dient sie zur Anbindung an einen Ubergeordneten Rechner (SPS, PC). Sie darf nur flr diese Aufgabe im industriellen Bereich
eingesetzt werden, entsprechend der Klasse A des EMV- Gesetzes.

Diese Beschreibung gilt fir Auswerteeinheiten der Baureihe BIS M-699-...

2.2 Allgemeines zur Sicherheit des Gerates

Installation und Inbetriebnahme

Die Installation und die Inbetriebnahme sind nur durch geschultes Fachpersonal zulassig. Bei Schaden, die aus unbefugten
Eingriffen oder nicht bestimmungsgemaBer Verwendung entstehen, erlischt der Garantie- und Haftungsanspruch gegentber
dem Hersteller.

Beim Anschluss der Auswerteeinheit an eine externe Steuerung ist auf die Auswahl und Polung der Verbindung sowie die
Stromversorgung zu achten (siehe "3.2 Elektrische Anbindung" auf Seite 8).

Die Auswerteeinheit darf nur mit zugelassener Stromversorgung betrieben werden (siehe "5. Technische Daten” ab Seite
19)

Betrieb und Priifung

Der Betreiber tragt die Verantwortung dafiir, dass die 6rtlich geltenden Sicherheitsvorschriften eingehalten werden.

Bei Defekten und nicht behebbaren Stérungen des Identifikations-Systems ist dieses auBer Betrieb zu nehmen und gegen
unbefugte Benutzung zu sichern.

2.3 Bedeutung der Warnhinweise

Achtung!
A Das Piktogramm in Verbindung mit dem Ausdruck ,Achtung!* warnt vor einer moglicherweise gefahrlichen
Situation flr die Gesundheit von Personen oder vor Sachschaden.
Die Missachtung dieser Warnhinweise kann zu Verletzungen oder Sachschéden fuhren.
» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahr.
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3 Getting Started

3.1 Mechanische Anbinduna

S 1 2 <
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x2 Of 3| S

X3 {H
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Abbildung 1: Mechanische Anbindung (Abmessungen in mm)
Head 2 — Schreib-/Lesekopf 2
Head 1 — Schreib-/Lesekopf 1
Anzugsmoment 0,8...1,2 Nm,
Anzugsmoment 7,8... 11,8 Nm,
» Auswerteeinheit mit 4 Schrauben M4 befestigen.

A OWN B

3.2 Elektrische Anbindung

X1 Power - Stecker 5 pol. X2 CC-Link In - Stecker 5 po'
1) 1)
4 3 4 3
1—— SLD
+ 2 DB
5 ;12 Vs 5 3 DG
3 Vs 4 DA
4 5
5
1 2 1 2
X3 CC-Link Out - Buchse 5 pol.
1)
3 4
1 SLD
2 DB
o . 5 3 DG
1) Ansicht in Steckrichtung 4 DA
5
2 1

Achtung!

A Der Erdanschluss ist je nach Anlage direkt oder Uber eine RC-Kombination an Erde zu legen.
Beim Anschluss an CC-Link ist darauf zu achten, dass die Schirmung des Steckers einwandfrei mit dem
Steckergehduse verbunden ist.
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3.3 Projektverwaltung

Projektverwaltung mit Mitsubishi SPS Q CPU

Exemplarisch verwendete Module:

Balluff Identifikations- System: BIS M-699-052-050-03-ST11
Programmiersoftware: GX IEC Developer von Mitsubishi

Mitsubishi Steuerung (SPS):

Base Unit Q38B-E

Power supply Q61P

CPU QO3UDCPU Uber USB Schnittstelle an PC

CC-Link System Master QJ61BT11N Steckplatz 0 obligatorisch
Input Module QX80-TS Steckplatz 1 optional
Output Module QY80-TS Steckplatz 2 optional

Im Beispiel verwendete Hardware Einstellungen:
BIS M-699 wie im Technical Description in Kapitel “8. Indications and Settings” und
6.3 Interface information/ Wiring diagrams” beschrieben eingestellt und verdrahtet.

CC-Link System Master Module:

Stationsnummer 0 siehe Bedienungsanleitung Mitsubishi System Master System
Ubertragungsrate 10 Mbps

BIS M-699

Stationsnummer 1 Switch 1 ON (STATION No)

Baud rate 10 Mbps Switch 4 ON (B RATE)

Mode ,2 heads activ* RYn2 OFF
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Vorgehensweise

Schritt 1:
Power On

Status LEDs am BIS M-699:

PW > ON
RUN --> ON
L-RUN --> ON
SD --> ON
RD --> ON
Schritt 2:

Kundenprojekt 6ffnen.

2 BISM699-052 - GX IEC Developer, - [MAIN_PRG_LD [PRG]Body [LD]]

ek Projekt  Objekt  Editieren ‘Werkzeuge Onlne Debug Ansicht Extras Fenster Hilfe

= =
2| x|
Projekt [C:\MELSEC',GX IEC Devel

¥

--@8 Parameter
@
A* Metzwerk
Bl Modul-konfiguration
= Task-Pool
(7_-) MAIN_LD {Prio = 31, Ereignis
35 SDT-Pool
g Glob. ¥ariablen
-- &% POE-Pool
—-Gr2 MAIN_PRG_LD [PRG]
& Header

Aok Body [LD]

Schritt 3:

SPS Parameter auslesen

Im Reiter E/A-Zuweisung wird der SPS Ausbau eingestellt.

Q parameter setting

170 Assighment[*]

B8 Sl e €OHhEL @mmm

PLLC narne ]PLE system ]FLE file: ]PLE RaSs ]Dewce ]Program ]Bnot file: WSFE

Slot Tupe

Model name

Points

FLC FLC

Startdy |+

Switch setting

-]

11

Dietailed setting|

-2)

4]

AREREANENERENE]

B
B
(3]
B
B

o | &= [ e

5)

LNERERENENENE]

~1 | fen [ oo fra [= [

B[E) =

-

B aze zetting("]

Assigning the [/0 addiess is not necessary as the CPU does it automatically.
Leaving this zetting blank will not cause an eror to accur,

Base model name

Power model name

Extension cable

Slats

tain

Ext Basel

Ext Base?

ExtBaze

Ext Based

ExtBaseS

Ext Bazeb

oo

Ext.Base

[*|Settings should be set ag same when
using rultiple CPL.

Import Multiple CPU Parameter

Base mode
* Auto
" Detail

& Slot Default
12 Slot Default

Read PLC dats |

Ansicht 1: Projekt

Acknowledge =Y asslgnmentl Multiple CPLI settlngs| Default | Check |

End | Cancel ‘

Ansicht 2: SPS Parameter
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Durch klicken auf Button "SPS-Daten lesen" werden die Informationen automatisch aus der CPU ausgelesen.

55 Hame | 575 System | SPSDatei |5PS AAS |Oper | Programm | BootDaei |45 E/A-Zumeisung |

EA-Zumeisungl®)
Steckpl Tup odelharne Adiessen | Starty’| +
0 _|5PS 5PS - hd Schalterstellung
1| 0[0-0y Intel - 32 Adiesse »
2 [1[0-] Eingang _ ~ 16 Adresse v Detail-Einst. \
3 |20-2 Ausgang 16 Adresse =
4 |30-3) - -
5 |40-4) - -
B _|500-5) - -
7 _|BI0-6) - - -

Zuweisung der E/A-Adr. ist nicht erforderlich, CPU macht dies automatisch.
Fehlende Eingabe an dieser Stelle fuibrt zu keinem Fehler

Einstellung B augruppentrdger [

) ) ~ Basismodus
Basizmodulhame | Metzmodulhame | Erweiterungskabel | Steckpl }— Aot

Hot bar.br. 2 - " Detail
Eri.bir, 1 x
Erbir. 2 x
Erve.btr. 3 - 8 Steckplatze
Erbir. 4 = i
Erw.bb 5 o 12 Steckplitze

[*] Eingtellungen sollken gleich gesetzt

werden bei VYernwendung von kulti-CPL Import tulti-CPL-Parameter

E /4-Zuweisung Libernehmen Fulti-CPUEinst Standard| Priifen ‘ Ende Abbrechen

Ansicht 3: E/A Zuweisung

Durch klicken auf den Button "Priifen" und "Ende" werden die Einstellungen tibernommen.
Die Einstellung kann danach Uber "E/A Zuweisung Gibernehmen" geprift werden.

EfA-Fuweisung ilibernehmen

E Aén-ddr. Tup Steckpl b odultpp Aadr. rModellname Kopie -
M etzwerk E /& -Zurodnung
oooao E /A -Fuwmeizung a[o- o) Intelli. 32
no10 E J8-Zuweizung n[o- 0p Irtelli. a2
o020 E A& -Zuweeizung 1(0-1] Eingang 16
o030 E /A -Fuweizung 210- 2] Auzgang 16

Irn der Einstellung der E A4-Fuweisung ist eine konrekte Prifung nicht mioglich, wenn ein nicht
eingestellter Steckplatz existiert.

Ansicht 4: E/A Auflistung
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Schritt 4:

CC-Link Netzwerk

E2 BISM699-052 - GX IEC Developer, - [MAIN_PRG_LD [PRG] Body [LD]]

”‘|“’f Projekt  Objekt Editieren ‘Werkzeuge Online Debug  Ansicht  Extras Fenster Hilfe

EEE0 e o 0 P SHE L CoDhEh mmma

BISMES9-052 ——————— a| %|

Projekt [C:MELSEC",GX IEC Devel R |
; Lff‘ Bibliotheken NetzwerkpararDr |£|
=@ Parameter Ethermet/CC IEMELSECHET |
| G 5P

A [T MELSECNET/MINI |
EHl Modul-Konfigur ation
=4 Task-Pool CC-Link |
% (7_-) MAIN_LD (Prio = 31, Ereignis

% SDT-Pool
L*" Glob. ¥ariablen : abisiley I
=& POE-Pool

-2 MAIN_PRG_LD [PRG]

Ansicht 5: Netzwerkauswahl

Durch klicken auf den Button "CC-Link" 6ffnet sich das Fenster fur die Netzwerkparameter.

E ellwng e L
ot gbwit [dtwen Werlosos Orine [ebug Anecht D Eevster (e =[] x|
F@ o Boc @O D eHy We @0bh anm

P
B erojekt [ Devel| | Ane | Kafen  Lper K Dk
B it — 3 z 3 : =
@ % [ StatEiads
o Reesh] I =—
I Modvorfiguraton e Tw - -
D Vask Posl. —Maetes Gtgfion DiatenLink Ty =] -
Q) MARILD (riom 31, Ervigrns f— Mow = = -
W RT-Pecl [—End aremuhiern S
& Goh. Variablen [ Femclelingenqied |
= i3y Pom-Post [ imte e ]
g MAN PRaD (PRa] (——Ramote Regsies S|
i [— st Mg Pl
44 podyic] (i 2 oot € ).
e 2 Pomaie dungang Y]
|2 Pt Pachier Al
(VoD Romuie Fecister [F'm]
[—Sorcomerter 1
[—- LT T 1
g e
[ e wiecke s Stgonen
[ Surcbyblitirflaionbs
[— T 2 = =
T pT— = -
e ..
al i |
Eoadeiche st | Tormine / ldpmetnt | Goostd lalincig  Foww et /It guostt |
Crctuburgedntat
Pusn | Gk | abbech |
« »
i - Co = P | )l
e O 1041 oy

Ansicht 6: Netzwerkparameter
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Netzwerkeinstellung fiir den oben genanten exemplarischen Ausbau:

Anz. Karten im Madul 1 wlKaten  Leer Kein Eintrag
1 2 3 4 [=
SlaitE A 0000)
|
Tvp Master-Statian - - ~ ~
Master Station Datenlink Typ | SPS-Parameter AutoStart___ v ~ ~ ~
Madus Remole etz [Ver. | Modus] v ~ ~ ~
Are Stationen 1
Remote-E ingan (R] M205)
g [RY] [IEES
Remote-Reister (Fiwi] D200
Rlemote-Reaister [Fww] 0100
Ver.2 Remate Eingana [AX]
Ver2R (RY1
Vet 2 Flemote-Redister (i
V1.2 Remote-Fiegister [F'n]
S80)
SonderReqster [Sw] Sw0)
Anz. Wiederholversuche 3
Anz, autom wieder eingeh Stalionen 1
Standby aster-Station N1
Auswahl SPS down Stoppen - ~ ~ ~
Einstell Asynchion ~ ~ ~ ~
Einstellung Verzigerur 0
Einstelung Stationsi ion ]
Init Einst, Remote-OperandenStation | Timer DIS Einstel |
InterruptEnstelung Interupt I~
| »
Erfarderliche Einst, [ Keine Einst./ Istgesstzt ) Gesstztfallsndtiol  Keine Einst / lstgesetat ]
Einstellungsdatail
E/AZuweisung ibeinehmen Lisschen Priifen Ende Abbrechen

Ansicht 7: CC-Link Einstellungen

Diese Einstellungen werden auch im Technical Description im Kapitel “10.6 Initial setting” naher erlautert.

Anzahl Karten im Modul 1 Karte

Start E/A Adr. 0000

Typ Master-Station
Modus Remote Netz (Ver. 1 Modus)
Anz. angeschlossener Stationen 1

Remote Eingang RX M208

Remote Ausgang RY M336

Remote Register (RWr) D200

Remote Register (RWw) D100
Sondermerker (SB) SBO

Sonder Register (SW) SWO0

Anz. Wiederholversuche 3

Anz. autom. wieder eingeb. Stationen 1

Einstellung Verzdgerungsinformationen 0

Einstellung Stationsinformationen:

Information CC-Link-Station. Modul 1

Erweiterte Esklusive Station Dezentrale Station Reservierte oder | Inteligente Puffenwahl [wiort]  +
[Stationshr, Stationstyp zykl. Einst, Zhlwert Adiessen ungiilige Station Senden | Empfang. | Automat.
1/1 |Remote Operandenstation = |einfach  « [Exklusive Station 4~ |128 Punkte ~ |Keine Einstellung  ~ [ -

Yoreinstellung G Ende Abbrechen
Ansicht 8: Stationsinformationen
Stationstyp Remote Operandenstation
Exklusive Station Zahlwert Exklusive Station 4
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Initiale Einstellungen Remote Operandenstation:

Initiale Einstellung Remote-Operandenstation: Yerarbeitungsregistrierungsm

Eing.-Forrmat DEZ. -
Luzfiibr, Betriebs- Auzfihrungsbedingung Auzfuhrungsdetails

Flag bedingung Beding. |Operand. | Ausfiibr. - Schreibe | Operand | Schreibe

Operand | Adresze | beding. Operand. | Adresze | Daten
Auzfiihren |Meu setzen v R - 73lEIN - RY - 00j&als -
Auzfihren |'wis vorh, setzen « |[FH = 7B|EIN  » RY - o|als -
Ausfubren |'Wie vorh, setzen « |[BH - 78|EIN - RY = 02|als -
Ausfiihren |'wie vorh. setzen  w |[BX 7B|EIN - Rlwive - 0o 5
Susfibren 'Wwie varh, setzen = [BX - 78|EIN - R - m 200
Ausfiihren |'wie vorh, setzen « |[Bd - 78|EIN - Rww - 0z a0
Ausfihren |'wis vorh. setzen ~ |[RH - 7B|EIN - Fiw'w - ] 5
Ausfibren 'Wie vorh, setzen = [BE - 78|EIN - R - 09 200
Ausfiihren |'wie vorh. setzen  w |[BX 7B|EIN - Rlwive - 04, jali]
fuzfubren |Wie vark. setzen - (R - 78 EIM RY - T8EIM =
Ausfubren |'Wie vorh, setzen « |[BH - 78|EIN - RY = VI|EIN -
Ausgfiibren |Meu setzen v R - 78|als - RY 78|lals -
Lzfubren | Meu setzen - |Fx - 7 EIM - RY - 79aUS -
Ausgfiibren |Meu setzen - - > -
Ausfiihren |Meu zetzen - - - -
Augfiibren |Heu setzen - - - -
Standard T Brifen Y Ende Abbrechen

Ansicht 9: Initiale Einstellungen

Diese Einstellungen werden beim Systemstart ausgefiihrt und initialisieren das BIS M 699.
Nahere Informationen stehen im Technical Description Kapitel “10.6 Initial setting*
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Schritt 5:
Initialisierungsprogramm

Damit das BIS M-699 in den Betriebsmodus schaltet und den Lesekopf mit Spannung versorgt, muss das Gerat per
SPS Programm initialisiert werden.

Nahere Informationen zur Initialisierung finden im Kapitel “7.2.2 Input-Output Signal details",

”7.3.1 Remote Resistor list”, “7.3.2 Remote Resistor details” and “10.6 Initial setting” im Technical Description.

Im Beispiel wurde die Initialisierung in der POE "MAIN_PRG_LD" erzeugt.

2 BISM699-052 - GX IEC Developer - [MAIN_PRG_LD [PRG] Body [LD]]

ek Projekt  Objekt Editieren Werkzeuge Orlne Debug Ansicht Extras Fenster Hilfe
& &R B R e CHhE
EERTH PFBW| —OTBwwmo o i oD

-l 1 - Shid00
Projekt [C:YMELSEC'\GX IEC Devel —
+ Ififf .o

--@@ Parameter
SR SPS
A* Hetzwerk
BBl rModul-Konfiguration 2 ©M3E w100
= L@ Task-Pool S ;
€O MAIN_LD {Prio = 31, Ereignis N B
3§ sDT-Pool o T L
g Glob. variablen R I M213
- POE-Pool o R
=@ MAIN_PRG_LD [PRG]
&' Header

ot sty 157

SEaF

Ansicht 10: POE Pool

Diese Struktur wird benétigt, um das Gerat zu starten:

1 SR - - - . . - - e e - FROM M -
s EN END

©o RN m L i)
- - 1G#G0 2 . "
4— n3
2 Mz M100 ==
. 1 . 3
(YRR L R L L B B . FROMP M
EN Eno
© AR d o
16#2a1 2
. 13
SESF SEID

R

Ansicht 11: Init ladder
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Schritt 6:

Projekt speichern

Projekt kompilieren (Menu --> Projekt -->"alles neu erstellen")
Projekt in CPU Ubertragen

CPU Reset.

CPU RUN

LED Status Information an der CPU:

MODE grun/ON
RUN grin/ON

LED Status am CC-Link System Master Modul:

RUN grin/ON
L_RUN grin/ON
MST grin/ON
SD grin/ON

LED Status am BIS M-699

RUN rot/ON

L_RUN rot/ON

MST rot/ON

SD rot/ON

RD rot/ON

Head1:

IN-Z rot/ON Datentrager vor dem Lesekopf steht.
Head2:

IN-Z rot/ON wenn Datentrager vor dem Lesekopf steht.

Schreib-/ Lesefunktionalitat

Die Beschreibung der Schreib-/ Lesefunktionalitat finden Sie im ,Technical Description*
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4 Basiswissen

4.1 Funktionsprinzip des Identifikations-Systems

Das Identifikations-System BIS M gehort zur Kategorie der berihrungslos arbeitenden Systeme mit Schreib- und
Lesefunktion. Dies ermdglicht, dass nicht nur fest in den Datentréger programmierte Informationen transportiert, sondern
auch aktuelle Informationen gesammelt und weitergegeben werden kénnen.

Hauptbestandteile des Identifikations-Systems BIS M sind:
- Auswerteeinheit,

—  Schreib-/Lesekdpfe,

—  Datentréger.

Wesentliche Einsatzgebiete sind:

— in der Produktion zur Steuerung des Materialflusses (z. B. bei variantenspezifischen Prozessen, beim
WerkstUcktransport mit Férderanlagen, zur Erfassung sicherheitsrelevanter Daten),

— im Lagerbereich zur Kontrolle der Lagerbewegungen,

— im Transportwesen und in der Fordertechnik.

4.2 Produktbeschreibung

Auswerteeinheit BIS M-699:

Sie ist verbunden Uber CC-Link als ein ,Remote Operandenstadion® und kommuniziert mit dem
CC-Link Master Local Module.

- Metallgehause,

- Betriebsspannung X1 und CC-Link Anschluss X2 / X3 mit M12 Steckverbinder,

- zwei Schreib-/Lesekdpfe kbdnnen angeschlossen werden,

—  Schreib-/Lesekdpfe sind flir dynamischen und statischen Betrieb geeignet,

—  elektrische Versorgung der Systemkomponenten durch die Auswerteeinheit,

- Energieversorgung des Datentrégers durch die Schreib-/Lesekdpfe mittels Tragersignal.

Anordnung der Schreib-/Lesekdpfe:

Welche Anordnung bei den Schreib-/Lesekdpfen sinnvoll ist, richtet sich im Wesentlichen nach der mdglichen rdumlichen
Anordnung der Bausteine. Funktionale Einschrankungen sind nicht gegeben. Abstand und Relativgeschwindigkeit hangen
von den Eigenschaften der verwendeten Datentréger ab.

Hinweis

ﬂ Sind zwei Schreib-/Lesekdpfe an die Auswerteeinheit BIS M-60_8 angeschlossen, kénnen beide unabhéngig
voneinander betrieben werden:
Am ersten Schreib-/Lesekopf kann ein Datentrager gelesen werden, wéhrend am zweiten Schreib-/Lesekopf auf
einen anderen Datentréger geschrieben wird.

4.3 Steuerfunktion

Die Auswerteeinheit ist das Bindeglied zwischen Datentrédger und steuerndem System. Sie verwaltet den beidseitigen
Datentransfer zwischen Datentrager und Schreib-/Lesekopf und dient als Zwischenspeicher.

Uber den Schreib-/Lesekopf schreibt die Auswerteeinheit Daten vom steuernden System auf den Datentréger oder liest
Daten vom Datentrager und stellt sie dem steuernden System zur Verflgung.

Steuernde Systeme kénnen sein:
— ein Steuerrechner (z. B. Industrie-PC),
- eine SPS.

4.4 Bus-Anbindung

Auswerteeinheit und steuerndes System werden Uber CC-Link verbunden.
CC-Link (dezentrale Peripherie) ist auf die Kommunikation zwischen einer Steuerung und dezentralen Feldgeraten
zugeschnitten.
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4.5 System Konfiguration

CC-Link master local station

Sequencer Master
CPU unit
CC-Link

Funktion der Komponenten

Termination

= o

ouT

External power unit

(24VDC)<—[@
IN @

Read/write Data
head carrier

Head 2 ——
= 1=
Head 1 -
1=
e = 8|

Cable for read/write head

Processor
BIS M-699

Komponente Funktion

Datentrager Speichermedium zum kontaktlosen Lesen und Schreiben ohne Batterie.

Schreib-/Lesekopf Ubertragung kontaktlose Energie und schreibt und liest Daten des Datentrigers.

Auswerteeinheit Sie erhalt Anweisungen vom Steuerndensystem und fiihrt Lese- und
Schreibanweisungen aus.
Es kénnen 1 oder 2 Schreib-/Lesekopf(e) angeschlossen werden.

CC-Link Steuemndes System welche Anweisungen Uber CC-iink an die Auswerteeinheit Ubertragt.

Master/Local Station
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5. Technische Daten

5.1 Abmessungen

o
il 1 2 .
1 s n s
[ &% ee—7 |
x1 Of
Lo o
x2 o S
x3 {f
W__M
\_ P aa— 1
‘ 63 \
60 19 100 4
. ——— -
1 Anschluss Head 2
2 Anschluss Head 1
3 Anzugsmoment 0,8...1,2 Nm,
4 Anzugsmoment 7,8... 11,8 Nm,
5.2 Mechanische Daten
Gehausematerial GD-Al
X1 — POWER (Betriebsspannung) 5 pin, Einbaustecker, M12, A-kodiert
X2 — CC-Link In 5 pin, Einbaustecker, M12, A-kodiert

X8 - CC-Link Out

Head 1, 2 (Schreib-/Lesekopf Anschluss)
Schutzart

Gewicht

Befestigungsschreiben

5.3 Elektrische Daten

Betriebsspannung Vs
Restwelligkeit
Stromaufnahme
Geréteschnittstelle

5 pin, Einbaubuchse, M12, A-kodiert

8 pin, male, M12, A- kodiert

IP65 (mit Stecker)

1150 g

4 x M4 x 25 mm — 8.8-A2B D912
(Anzugsmoment: 7,8...11,8Nm)

24V DC +10 % LPS / Class 2 supplied only
<10 %

< 800 mA

CC-Link
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5.4 Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur 0 °C...+55 °C

Lagertemperatur -20 °C...+75 °C

EMV

- EN61000-4-2/3/4/5/6 — Schérfegrad 2A/2A/3B/2B/XA

- EN 55016-2-3 - Klasse A

Vibration/ Shock EN 60068 Part 2-6/27/29/64/32
Betriebsatmosphare Keine korrosiven und explosive Gase und Staube

5.5 Funktionsanzeigen

Betriebsstatus fur SD Kopf sendet Daten LED rot
Head 1 und 2 RD Kopf empfangt Daten LED rot
ID-ERR Stdérung LED rot
IN-Z Datentrager im Aktivenfeld LED rot
CC-Link Status PW Power on LED rot
RUN Betriebsbereit LED rot
L RUN Kommunikation 1auft LED rot
SD Daten zum CC-Link sendend LED rot
RD Daten vom CC-Link empfangend LED rot
L-ERR Kommunikationsstoérung LED rot
Hinweis

Detaillierte Informationen finden Sie im Kapitel “8. Indications and Settings" Technical Description.
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Anhang

A1l BIS M-699 Bestellinformation

Typenschliissel

BIS M-699-052-050-03-ST11

Balluff Identifikations-System
Baureie M Schreib-/Lesesystem

Hardware-Typ
699 = Metallgehause

Software-Typ
052 = CC-Link

Version

050 = mit zwei Steckverbindern flr Schreib-/Lesekdpfe BIS M-3 _ _

Schnittstelle
03 = CC-Link

Kundenanschluss

ST11 = Steckervariante
X1 = 5-polig, Stecker, M12, A-kodiert
X2 = 5-polig, Stecker, M12, A-kodiert

X3 = 5-polig, Steckerbuchse, M12, A- kodiert

A2 Zubehdor (optional, nicht im Lieferumfang)

Typ

Stecker flr X1

fir X2

fir X3
CC-Link Kabel

T- Adapter

Abschlusswiderstand

Bestellbezeichnung
BKS-S 79-00
BKS-S 92-00
BKS-S 94-00

Industrial Networking und Connectivity Katalog
Industrial Networking und Connectivity Katalog
Industrial Networking und Connectivity Katalog
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