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MICROmote®-Verstarker BAE

Schaltverstarker fur Sensorkopfe BOH

Bestellcode
BAEOORO

BAEOONF
BAEOOPT
BAEOOPZ

BAEOOR2

BAEOOR3

Schaltverstarker Premium
BAE SA-OH-035-PP-S92G
BAE SA-OH-035-NP-S92G
BAE SA-OH-035-PP-S75G
BAE SA-OH-035-NP-S75G
BAE SA-OH-035-PP-S75G-SA3
BAE SA-OH-035-NP-S75G-SA3

BAE SA-OH-036-PP-DV02
BAE SA-OH-036-NP-DV02
BAE SA-OH-036-PP-S92G
BAE SA-OH-036-NP-S92G
BAE SA-OH-036-PP-S75G
BAE SA-OH-036-NP-S75G
BAE SA-OH-036-PP-S75G-SA3
BAE SA-OH-036-NP-S75G-SA3

www.balluff.com

Bedienung

Die Einstellung der Betriebsmodi und Parameterwerte
erfolgt Uber einen Schiebe-Schalter mit vier Positionen,

sowie einem Jog-Switch mit Tasterfunktion.

Schalter Beschriftung |Funktion
Jog-Switch + Wert erhdhen
° Driicken in Neutralstellung
(= Bestatigung der Auswahl)
- Wert verringern
Schiebe- ouT - Hell/Dunkel-Umschaltung
Schalter - Impulsverlangerung
OPT - Betriebs-Modi
TEA - Teach-Modi
RUN - Anzeige Signalstarke
- eingestellte Parameter:
(®=1tHi ,O=tLo)
- externer TEACH

Kennwerte

Grenzfrequenz
BAE SA-OH-035:
BAE SA-OH-036:

Funktionsprinzip
Betriebsanzeige

500Hz
3kHz

getaktet
LED grun (PWR)

Signalanzeige/Einstellhilfe LED gelb (OUT)

Warnanzeige

Alarmausgang

Betriebsspannung
Ausgangsstrom

Eigenstromverbrauch

BAE SA-OH-035:
BAE SA-OH-036:

Gewicht
Gehausematerial
Einsatztemperatur
Schutzart

LED grun (PWR) blinkt

200mA,
50ms Impulsléange

10 ... 30VDC (max.)
200mA

(@ I Pulsspitze)
45mA/180mA
45mA/90mA

659
ABS
-10°C bis +55°C
IP54

Anschluss-Belegung

Sensor

1 + Sender
4 GND/Schirmung
3 + Empfanger

M8-Steckverbinder, 3polig

Ein-/Ausgénge

+VDC
Alarmausgang
-GND
Signalausgang
Teacheingang

braun
weil}
blau
schwarz
rosa

2m PVC-Kabel 5x0,14

M12-Steckverbinder, 5polig 1 (braun) +VDC
2 (weil) Alarmausgang
3 (blau) -GND

4 (schwarz) Signalausgang

5 (grau) Teacheingang 1
M8-Steckverbinder, 4polig 1 (braun) +VDC

2 (wei) Alarmausgang

3 (blau) -GND

4 (schwarz) Signalausgang
1

SA3: M8-Steckverbinder 4polig 1 (braun) +VDC
2 (weild) Teacheingang
3 (blau) - GND
4 (schwarz) Signalausgang

w

a2

Vorsicht! sensor und Verstarker sind nur fiir die Objekterkennung zugelassen. Verwenden Sie
Verstérker und Sensor nicht im Bereich der Personensicherheit!

Dricken

Wenn im Betrieb (RUN) die griine LED blinkt
(Alarmfunktion), dann deutet dies auf ein in-
stabiles Signal hin. Prifen Sie in diesem Fall,
ob der Sensor verschmutzt ist oder ob sich
der Sensor mechanisch verstellt hat.

Anschluss-Schemata
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Gerat wie gezeigt auf die Hutschiene aufsetzen.
Dann Kabel entsprechend dem Anschlu3-Schema
anschliel3en.

t £ A Einstellanweisung , Teach*

Zunéchst Stecker/Kabel abziehen.
Dann Verstarker wie gezeigt von der Hutschiene

abziehen.

Handhabung

Wirkung

Anwendungshinweis

erfolgreichen Teach.

Driicken des Jog-Switch startet den Teachvorgang. Die Displayanzeige [rdy |bestétigt den

- Wenn die Hysterese geandert wurde, sollte ein neuer Teach durchgefiihrt werden.
- Hysterese: Fur Reichweiten > 50% der Nennreichweite => Werte 9 und 12 verwenden.

eDriicken des Jog-Switch startet

Die nominelle Schaltschwelle

R u k . . . . Signal
- ; : den Teachvorgang. Ein- oder wird automatisch als Mit- S
V10 Meni NaV|gat|on mehrmaliges schnelles Ein- und | tel-wert aus den gemessenen {\ n ! HVSZFQ;H
Ausbringen des Objektes in den High- und Low-Signalen ! :5:: nom. Schwelle
Schiebe-Schalter JOG-Switch JOG-Switch JOG-Switch Sensor-Bereich legt die Schalt- errechnet. ! U U —*—tlo
Auswahl im Auswahl mit +/- Auswahl mit +/- Auswahl mit +/- schwelle fest. ALH, tHi und tLo werden, V.V __
Hauptmenu Bestatigen mit @ Bestatigen mit @ Bestatigen mit @ eDriicken des JOG-Switch abhangig von der gewahlten
H Besonders fiir zyklische Vorgange
Ebene 0 Ebene 1 Ebene 2 Ebene 3 schlief3t den Vorgang ab. Hysterese, dazu festgelegt. amiohlan.
{ P E|| Das Objekt wird statisch im Sen- |Die nominelle Schaltschwelle,
sor-Bereich positioniert; ALH, tHi, und tLo werden, ab- S0 e
ouT dunkelschaltend Durch einmalies Dricken d hangig von der Hysterese, in “H;'yf‘ ALH
eburch einmaliges Drucken des | einem (festen) Verhaltnis dazu s
- = hellschaltend : : : 4 yst. om. Schwelle
OI\;J;[I:;:: #OG;]SW”Ch erdd d‘;r g‘??ﬁTte automatisch eingestellt. [ S
Off Dela eachvorgang durchgefihrt.
5 p E|| Positionieren von Objekt 1 (bzw. Die nominelle Schaltschwelle
- m On Delay =~ 0.250 | ms Abstand 1) in den Sensor-Be- wird automatisch zwischen ——— o
reich=> & JOG-Switch driicken Htlglrt und Low-Signal ein-ge- | R —
stellt. 1 WLl o
Positionieren von Objekt 2 (bzw. | ALH, tHi und tLo werden, H °
. Abstand 2) in den Sensor-Be- abhangig von der gewahiten | [~ -
Elnstellung reiCh:> ° JOG—SWItCh drUCken Hysterese dazu festgelegt. Hohere Signalstarke sollte zuerst gete-
OPT c Sperren ! acht werden.
Option - L Manuelle Feinkorrektur aller rele- | POt: Einstellung der Signal-
. ! vanten Parameter: verstarkung in 127
Display ; - nach durchgefiihrtem Teach Potentiometerschritten. AL
drehen zur Optimierung, oder AbS:Di inelle Schalt- o _”&_tH'Abs
- als komplett manuelle Einstell- ) lhe ncl)lmllpe € Scha I A ST
moglichkeit ohne Teach. schwelle kann manue
4d E F Default n o verschoben werden.
tLo, tHi, ALH bleiben
Y E S |Auslieferungszustand (Empfohlen fur Vorgange, die sich ber festin d(_em vo_rher
die Teachvarianten nicht exakt einstellen automatisch eln_gestell- — ALH
H y g|Hysterese 1369 12 Einstellung Hysterese in %, 4 'f?‘uiif:n"fj;cﬁ‘vﬂ,'f;;z‘g)“re'”es durenge- ten Abstand zueinander. / \\ ;_\\ tHi
Werte (default 12) tLo: untere Schaltschwelle L h— =
tHi: obere Schaltschwelle —:—.'—:—!_U\Iarm
ALH: Ala}rm Level — —1_ Ausgang
TEA = vollautom. Teach  (siehe Einstellanweisung Teach) rEt: zurlick zur Ebene 1
Teach _- . . . )
= { P F|1-Punkt Teach Bei allen automatischen Einstellungen: Min.Wert .
[+ P ¢] der ermittelten Schaltschwelle = 100 Schaltschwelle ferngesteuert einstellen (Remote-Teach)
> 2-Punkt Teach ~ Max.Wert der ermittelten Schaltschwelle = 850 Die Schaltschwelle des Verstarkers kann tiber die Teach-
Leitung (rosa/grau) auch von der Maschinen- Erforderliche Spannungen _ PNP NPN
steuerung (SPS) ferngesteuert eingestellt werden Eingangsspannung Signal ,1“ >9V <3V
(Anmerkung: Nur im RUN-Mode!). Eingangsspannung Signal ,0 <5V >6V
) Eein- = 1..127 i .
B | abstimmung 58 8 E - Potentiometer Eingangsstrom: <3mA  <3mA
SE L o = 0..999 | untere Schalt- Der ferngesteuerte (externe)
schwelle Teachvorgang wird durch zwei a) Vollautomatische ferngesteuerte Einstellung:
:n = 0..999 |obere Schalt- von der SPS an den Verstarker ) (aufender Prozefs: méglch
schwelle gesandte Impulse gesteuert. mehrere Schaltvorgange),) Signal von der Maschi-
=R L H = 0..999 |Alarmschwelle Die Dauer des ersten Impulses o 20-45s 0,1-30s X |_nensteuerung
bestimmt die Teach-Variante (Teachdauer) [1_ Alarmimpuls
Zuriick zu Ebene 1 (vollautomatisch bzw. Zwei-

=

Betrieb
RemoteTeach

+

=

0...999 | Aktuelle obere Schaltschwelle

i

999 |Aktuelle untere Schaltschwelle

i

Aktuelle Einstellung leuchtet durchgehend => blinkender Wert kann
ausgewahlt werden und wird durch Driicken des Jog-Switch bestétigt.

punkt-Teach/Position). Die Dau-

er des zweiten Impulses legt fest, .

wie der ermittelte Wert fir die

b) Ferngesteuerte Zweipunkteinstellung / Setzen an bestimmte Position:

Signal von der Maschi-

Schaltschwelle gespeichert wird.

0 e—

01-15s

0,1-30 s

X

\

01K

nensteuerung
_—
Alarmimpuls

1) X=20-45s:

' Teachpunkt (Zustandl)

"I'eachpunkt (Zustand2)

Dauerhafte Speicherung (maximal 100.000 mal); Der erfolgreiche Vorgang wird

mit einem Signal von 100ms Lange am Alarmausgang bestatigt.

2) X=01-15s:

Nicht dauerhafte Speicherung (bis zum nachsten Abschalten); Der erfolgreiche

Vorgang wird mit einem Signal von 100ms Léange am Alarmausgang bestétigt.




BALLUFF Technical data Connection Wiring

. VDC
Photoelect”c Sensors Maxl frequency response Sensor 4 : brown I
. . - - . M8 tor, 3pol 1 + itt
Nr. 916402  Ausgabe ! Edition Premium DE / EN/ G14 EQE 228:322 g(k)l?:zz COMESIOn SRR 4 GNDistieiding . s b | o
Anderungen vorbehalten / subject to modification . 3 +receiver K & 5 pinkigrey
¥ Functional principle pulsed ! alarm
MICROmote® amp“fl er BAE Power supply indicator ~ LED green (PWR) Fe O whte T T~ ':
Switching amplifier for sensor heads BOH Function indicator LED yellow (OUT) In- /Output - .
Alarm indicator LED green (PWR) blinking ~ 2m PvC-cable 5x0,14 brown  +VDC ol oz,
Ordercode Switching amplifiers Premium | 200 . e lenth whte  slam output black , e
ue - L
BAEOORO BAE SA-OH-035-PP-S92G A output MA, 50ms pulse lengt black  signal output GND :
perating voltage 10 ... 30VDC (max.) ink te teach e m - =l
BAE SA-OH-035-NP-592G Output current 200mA - eme PNP ue
BAEOONF BAE SA-OH-035-PP-S75G M12 connector, 5pole 1 (brqwn) +VDC 4 3
BAEOOPT BAE SA-OH-035-NP-S75G Current consumption (D | peak) 2 gmg‘? 2larm outout s voe
BAEOOPZ BAE SA-OH-035-PP-S75G-SA3 BAE SA-OH-035:  45mA/180mA 4 (black)  signal output prown 1o
BAE SA-OH-035-NP-S75G-SA3 BAE SA-OH-036:  45mA/90mA olorey) - remoteteach R dlarm_ <1
M8 connector, 4pole 1 (brown) +VDC [ o - Z
BAEOOR2 BAE SA-OH-036-PP-DV02 Weidht 65 2 (white)  alarm output I white
BAE SA-OH-036-NP-DV02 Cfs'?ng aterial pet 0o OND w2 4 ) output
BAE SA-OH-036-PP-S92G ) o . 1 3 L black
BAE SA-OH-036-NP-S92G gpetrattl_ng te;mperature I‘égf bis +55°C SA3: M8 connector, apole 1 (brown)  +VDC s wachin
BAEOOR3 BAE SA-OH-036-PP-S75G rotection class S e teach : pinkigrey
BAE SA-OH-036-NP-S75G 4 (black) signal output | .
BAE SA-OH-036-PP-S75G-SA3 _ NPNL - S
BAE SA-OH-036-NP-S75G-SA3 Caution! sensor and amplifier are only intended for object detection. Do not use amplifier and
www.balluff.com sensor for personnel safety applications!
Operation Mount —

The different operation modes and parameters are

set by a 4-position slide-switch and a JOG-switch with
push-button functionality.

=
oy \?@W@ﬂ@
ﬁﬂ [

|

e /

- m— - - ®1 e T J /\ L T
inscription | function /@Q\\\ ol b G
JOG-switch + increment e=Jr ) e
° push-button ‘ Put device onto DIN rail clip as shown. First unplug sensor cable connector.
((jconflrmatlon of selection) Then, connect sensor cable. Then take amplifier off the DIN rail clip as shown.
- ecrement
slide-switch ouT - light-on/dark-on select; . .
- pulse stretching t E R teach menu and teach instruction
OPT - operation modes - - -
Manipulation Action Notice
TEA - teach-modes
RUN ~signal strength display; If the green LED is blinking (alarm indicator) Pu._%hing the JOG-switch activates the teach procedure. Display [ rdy ] confirms successful exe-
- selected parameters: when the amplifier is in operation (RUN), it cution of the teach procedure. . . .
(®=tHi ,o= tLo) indicates an unstable signal. In this case, check - Repeat teach procedure after every change in hysteresis setting.
- external T’EACH whether the sensor is dirty or out of aligr;ment - Hysteresis recommendation: For distances > 50% of nominal => use values 9 or 12.
Ao Ell® Push JOG-switch to start teach | The nominal switching
) ) procedure. Switching threshold threshold is calculated as
V10 menu navigation is adjusted by repeated inserting | mean value of the detected
and removing of the object in the | high und low signal level.
shide-switch JOG-Switch JOG-Switch JOG-Switch sensing beam. ALH, tHi und tLo are deter-
selection of selection with +/- selection with +/- selection with +/- bushing of the JOG.-switch g“”ted refelrrlntg(;ohlt (1epen-
main menu confirmwith @ confirm with @ confirm with e Fushing of the “Swite ent on selected hysteresis. , .
level O level 1 level 2 level 3 = terminates the procedure. srsfcet:slzg-recommenm forevete
{ P E|| Theobjectis placed statically in | Nominal switching threshold, ‘
the sensing beam. ALH, tHi, and tLo are adjusted| ——""——————
ouT dark-on _ _ automatically refer-ring to the P L ALH
_ eSingle push on the JOG-switch | signal level in a (fixed) relation :VS‘_"_‘“‘W dhreshi
Output- light-on executes the teach procedure. | to each other. o
Mode
Off Delay
' > 0250 | ms TP L Positioning of object 1 (resp. The nominal switching
On Delay distance 1) in the sensing beam | threshold is calculated as po e
e~ = ms i \ ALH
'm > 0...250 =>e Push JOG-switch; mean value between Pt1 and ! :ﬁ:qﬁmi
Pt2. T hys{—L[LO”um threshh
Positioning of object 2 (resp. ALH, tHi und tLo are deter- | o2
distance 2) in the sensing beam mined referring to it depen-
=>e PUSh JOG'SWitCh dent on hysteresis. Higher signal level should be teached first.
OPT - - - -
. F 1 E Manual fine tuning of all relevant | POt: Adjustment of signal
Option ' parameters: amplification in 127
potentiometer steps. nys—f— ALH

Turn dis- L . 3 i
—-—- [T - for optimisation after automatic . . hyst.
play P AbS:The nominal switching ____his!. [ ADS

teach or
- as fully manual adjustment threshold may be moved

without automatic teach. manuajly. .
d E F Default n o tLo, tHi, ALH remain
in the before auto-
Y E S | factory setting (Only recommended for pro- matically adjusted — ALH
cesses which cannot be adjusted relation to each other. [\ [\ .
y o by one of the automatic pro- I\ S\
Hysteresis 6 O ysteresis in % cedures or for correction of an tLo: threshold low i i —
H Y 5§ = 3;6;9; 12 - . '
4 values (default 12) automatic teach ) tHi: threshold high ';_‘._i_!_la'arm
ALH:alarm level L1 1 ouput
rEt: return to level 1
TEA fully automatic teach (see teach-menu)
Teach ; 1-point teach All automatic teach procedures: Remote teach procedure
min. value of calculated threshold = 100 The switching threshold of the amplifier can be
: 2-point teach max. value of calculated threshold = 850 adjusted remotely through the PLC via the Required voltages PNP NPN
teach-input (pink/grey). Input voltage Signal ,1*:  >9V <3V
Input voltage Signal ,0“: <5V >6V
(N.B.: only in RUN mode!). In .
. . put current: <3mA <3mA
) Fine P = 1..127 | Potentiometer
F i k[Ene ot | 1127 |
S L a4 = 0..999 | Threshold low The remote teach procedure is a) Fully automatic remote»teach:
actuated by two pulses from the 1 (*igcg’lgl”;‘;ﬁiﬁ?ng" L?S;i‘;'y signal from PLC
:n 5 0...999 | Threshold high PLC to the amplifier. The duration . 20-455 01-30s > X
of the first pulse selects the teach - : ——
A L H > 0..999 | Alarm level mode (automatic or 2-point). ({each Curarem [1 elempuise
Back to level 1 The duration of the second pulse ~ P) Rémote 2-point teach:
defines the storage of the deter- 1 signal from PLC
mined threshold value. o 01-15s 0,1-30 s X ’

;

— Signal + R | 0,1 3\‘ |_|_ alarm pulse
RUN > 0..999 strength >| 0999 |Actual threshold high teach point (condition1) teach point (condition2)

Operati- -
+ RemoteTeach = 0...999 |Actual threshold low

;

1) X=2,0-4,5s: Permanent storage (100.000 times max.); The successfull teach procedure is confir
med by a signal of 100ms duration on the alarm output.

The actual setting is permanently lit up.
Flashing display means: indicated value can be selected. Confirm by pushing JOG-switch. 2) X=0,1-1,5s: Non permanent storage (until next power cutoff); The successful teach
procedure is confirmed by a signal of 100ms duration on the alarm output.




