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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool 

RobotStudio 2024.2.1 mit IOE 1.4.1

RW 7.15.01

Balluff BNI PG3 508 0C5 Z015

GSDML-V2.42-Balluff-BNI-PG3-508-0C5-Z015-20230720.xml

Verwendete Versionen
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
IP-Adresse für I/O Netzwerk vergeben
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
IP-Adresse für I/O Netzwerk vergeben
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
ProfiNet Netzwerk konfigurieren
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
GSDML importieren
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
GSDML importieren
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Device Access Point zur Konfiguration hinzufügen
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Device Access Point konfigurieren
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration

IO-Link Master Modul ist vorkonfiguriert

Modul verfügt über E/A Daten:

• 1 Byte Eingangsdaten

• 1 Byte Ausgangsdaten

E/A Daten werden für die Zustände des Pin 2 der Ports 0-7 verwendet

Abhängig, ob Pin 2 am jeweiligen Port als Ein- oder Ausgang konfiguriert wird

• Pin 2 als Eingang Mapping: 0 (Pin 2, Port 0) – 7 (Pin 2, Port 7)

• Pin 2 als Ausgang Mapping: 0 (Pin 2, Port 0) – 7 (Pin 2, Port 7)



—

© 2024 ABB. All rights reserved. Slide 12

IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration

Steckplätze 2 – 9 sind für die Konfiguration 
der Ports vorgesehen

Standardmäßig sind alle 8 Ports deaktiviert

Zum Konfigurieren eines Ports muss das 
Modul „Port deactivated“ aus dem 
entsprechenden Steckplatz gelöscht 
werden
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – Digitaler Eingang
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – Digitaler Eingang

Hinzufügen des Moduls „Digital Input“ in Steckplatz 2 konfiguriert Port 0, Pin 4 zur Verwendung als digitalen Eingang

Das Modul verfügt über 1 Byte Eingangsdaten, welche an den IO-Link Master angehängt werden

Davon wird Bit 0 verwendet für den Zustand von Pin 4

Bit 1-7 sind nicht verwendet

Über die Modulparameter, kann Pin 2 des Ports 0 konfiguriert werden:

• NC  Nicht verwendet

• DI  Digitaler Eingang

• DO  Digitaler Ausgang

Der Zustand des Pin 2 ist auf Mapping 0, siehe Folie 11
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – Digitaler Eingang
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – Digitaler Ausgang
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – Digitaler Ausgang

Hinzufügen des Moduls „Digital Output“ in Steckplatz 3 konfiguriert Port 1, Pin 4 zur Verwendung als digitalen Ausgang

Das Modul verfügt über 1 Byte Ausgangsdaten, welche an den IO-Link Master angehängt werden

Davon wird Bit 0 verwendet für den Zustand von Pin 4

Bit 1-7 sind nicht verwendet

Über die Modulparameter, kann Pin 2 des Ports 1 konfiguriert werden:

• NC  Nicht verwendet

• DI  Digitaler Eingang

• DO  Digitaler Ausgang

Der Zustand des Pin 2 ist auf Mapping 1, siehe Folie 11
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – Digitaler Ausgang
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – IO Link Device
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – IO Link Device

Hinzufügen des Moduls „IOL_I/O_04/04_Byte “ in Steckplatz 4 konfiguriert Port 3 für ein IO Link Gerät mit 4 Byte Ein- und Ausgängen

Das Modul verfügt über 4 Byte Ein- und Ausgangsdaten, welche an den IO-Link Master angehängt werden

Über die Modulparameter, kann Pin 2 des Ports 3 konfiguriert werden:

• NC  Nicht verwendet

• DI  Digitaler Eingang

• DO  Digitaler Ausgang

Pin 2 als digitaler Ausgang kann verwendet werden, um eine zusätzliche Spannungsversorgung (Aktorspannung, max. 2A) für das 
angeschlossene IO Link Gerät bereitzustellen und zu schalten

Pin 4 wir zur IO Link Kommunikation zwischen Master und Device benötigt
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IO-Link Master Konfiguration in RobotStudio/ IO Engineering Tool
Modulkonfiguration – IO Link Device
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